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1
Kurzcharakteristik

Die AnschluBsteuerung AMB K 5025 dient zum Anschluf von einem
oder zwei 1/2"-Magnetbandgertiten CM 5300,01 (ISOT) an den MR

K 1520, Sie besteht aus 4 Steckeinheiten 215 mm x 170 mm, dle

in einem speziellen Steckeinheiteneinsatz untergebracht gind
(Steuereinheit) sowis einer AnachluBplatie von gleichem Format,
die sich im Steckeinhelteneinsdtz des Mikrorechners befindet

and {iber ein griffseitiges Kabel (ITG X.0521,03) mit einer Ka-
bellénge von 0,6 m mit der Steuereinhelt verbunden ist, Die Ver-
bindung zwischen Magnetbandgeriiten und Anschlufsteuerung er-
folgt mit speziellen Interfacekabeln.

2.
Techniache Daten

Varianten: ' K 6025,00 mit indirektem 3ussteckverbinder
an der Anschlufiplatte
K 5025.,05 mit direktem Aussteckverbinder
an der AnschluBplatte
Aufbau! 1 Steckeinheit 215 mm x 170 mm verbunden mit
einem Steckeinheiteneinsatz ilber Leitung
LTG K 0521.03
Der Steckeinhelteneinsatz entepricht konstruktiv
dem Steckeinhelteneinsatz K 0120,
Steckeinheiten- K 5025.,00 045=-8B0T1 Dila=-S teckeinheit
typent 012-7102 ZRE-K 2522
045-8070 Dekodier-Steckeinheit
045=-8069 CHC-Steckeinheit
045~-8068 Koppel-3teckeinheit
K 5025.05 045-8081 IMiA-Steckeinheit
012=-7102 ZRE-K 2522
045-80T0 Dekodler-3teekeinheit
045=-8069 ChHC=Steckeinhelt
045-8068  Koppel-Steckeinhelt

2 1.45,003292,2/61



rul:u'qun

Steckraster: 20 mm

Steckverbinder: flir AnschluBplatte busseitig
Steckerleiste 58-polig indirekt
TGL 29331/03 bzw.
direkter Steckverbinder 5E—-—pu11’g /
TGL 29331/01

filr Magnetbandgertite griffeeitig
Buchsenleiste 58-polig indirekt
TGL 29331/03

Einsatzklasse: +5;+50f+30f95f10 - 1F

Stromversorgung: + 5V ¥ 0,25V ¥ 6,0 4
- 5v £ 0,25V £ 0,09 A
12v £ 0,60V % 0,15 &

Belastung Die AnschluBplatte entspricht busseitig

Systembus: den Forderungen der TGL 37271
(Linieninterfaca BUS K 1520)

Anzahl der zwel, Bushetrieb (sequentielle Bedienung

Eanidle: der Magnetbandgerkte)

entsprechend NM - MRK 019-78
Aufzeichnunge-= IS0 1863-1976

fahrent (9 Bit parallel, NRZI mit 32 Bit/mm)
Ubertragungs- (Momentanwert) 10k Byte/s
geschwindigkeit:

Rechneraus- Alle 100 pe ein DMA-Zyklue von 3 Takte
lastung: perioden zuzliglich der durch Speiche:—

baugruppen evtl, geforderten WAIT-Zyklen.
Die Anerkennung des IMA-Zyklus kann unter
Beriickeichtigung dleser Bedingung verzdgert
werden, Beim Wiedergeben schwank . dis DMA-
Anforderung durch den Jitter des Bandes um
den Mittelwert von 100 [IEN

thhertragungsent— 3 m (zwischen AMB und MB=Gerkt)

fernung?
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Der Datenaustausch mit dem iibergeordneten Mikrorechner erfolgt
bytewelse iiber direkten Spelcherzugriff.

Die Adresse des ersten zu lesenden bzw. Zu beschreibenden
Speicherplatzes wird ilber Ausgabebefehle vom internen Mikro-
prozessor im Adrefzéinler elngestellt.

Mit einem Ausgabebefehl werden die zu schreibenden Daten in den
Ausgabedatenpuffer ibernommen und die DhiA-Steuerlogik gestartet.
Damit wird die Busanforderung gesetzt und nach der Busanerkennung
der Speicherschrelbzyklus durchgefiihrt,

Nach dem Speicherzyklus wlrd der AdreBzihler weitergezihlt.

Mit einem Eingabebefehl des internen Mikroprozessors wird das
Einlesen des adressierten Spescherplatzes ausgelGst.

Dahei ist zu beachten, daf die Daten erst am Ende des Speicher-
zyklus zur Verfiigung stehen und in den Datenpuffer eingetragen
werden, d.h. vor Beginn der Leseoperation muB eine Blindeingabe
vorgenommen werden,

Wird durch den Ubergeordneten Rechner die 3usanforderung zwischen
swel Zyklen (Aus- oder Eingabezyklen) nicht angenommen, erzeugt
die DMA-Loglk das Signal FIMA, das iiber den’ ZRE~-FIO des internen
Mikrorechners eine Fehlerbehandlung auslist.

suf der Dekodlersteckeinheit (045-8070) werden Uber entsprechende
Augtreiberschaltkreise die Daten oder Adressen dem internen Bus
zugefiihrt bzw, entnommen. Die Adressen zur Elnstellung des I[MA-
AdreBzHhlers werden auf den gleichen Leiltungen wie die DMJ-
Daten lbertragen.

#iher einen AdreBdekoder werden dle fiir dle AMB benbtigten Ein-/
husgabetoradressen entschliisselt und Uber den Koppelbus bzw,
das griffseitige Kabel den einzelnen Steckeinheliten zugefUhrt.
Zur Bildung der Steuersignale filr das Magnetbandgerit (Auswahl=
algnals, Transportsignal usw.) befindet sich auf der Dekodier-
steckeinhelt ein Ausgaberegister. Dessen Ausginge werden iber
den Koppelbus der Koppelsteckeinheit und welter ilber ein An-
gchluBkabel dem Magnetbandgeridit zugefiihrt.
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Uber ein Wickelfeld auf der Dekodiersteckeinheit kann die in-
fangsadresse des Ubergabefeldes (d.h. der 8-Byte=RAM-Bereich,

in dem die Eommandos und die Parameter fiir die AMB bereitge-
stellt werden) programmlert werden. .

Als interner Mikroprogessor wilrd die ZRE~-Platte K 2522 eingesetzt
Als Takt wird der Systemtakt der ﬂbérganrdnatﬂn ZRE verwendet.
Luf dem PROM-Bereich der ZRE~Platte befindet sich das interne
Steuerprogramm der AMB. Uber den ZEhler/Zelitgeberschaltkreis
(CTC) erfolgt die Synchronisierung whhrand der Magnetbandope-
rationen.

Der parallele Interfaceschaltkreis (PIO) liefert die Steuersig-
nale fiir die Erzeugung der Aufzelchnungstakte und empflingt die
Statusalgnale der Magnetbandgerédte.

Einzelhelten gu dieser ZRE=Platte sind in der Betriebsdokumen-
tation K 1520 enthalten. (Technische Beschreibung
1.12.517101.0/61)

Die CRC-Steckeinheit (045-8069) enthdlt Register filr die Eingabe
bzw, Ausgabedaten sowie HRegister zur Bildung der zyklischen
Eontrollzelichen flir die Daten.

Beli der Aufzaichnuné werden die Daten (byteweisa) mit einem
Eingabebefehl Uber die DMA-Steckelnheit in éie ZRE eingelesen.
AnechlieBend erfolgt iiber einen Ausgebebefehl die Ubertragung
S aum Hagnatbandgarﬁf. Gleichzeltig mit dlesem Ausgabebefehl werder
die Daten in den Ausgabe-CRC-Generator eingetragen. Nach Auagabe
aller Datenzeichen wird iber einen welteren Ausgabebefehl das
CRO-Kontrollzeichen aus dem CRC=Generator zum Magnetbandgeridt
iibertragen,

Bel der Wiedergabe werden die Daten mit dem Lesetakt in den
Eingabepuffer und in das Eingabe-CRC=Register eingetragen.

Mit dem Lesetakt wird ein Iiterrupt ausgeldat, der die ZRE ver-
anladt, die Daten mit einem Eingabebefehl zu Uber' shmen und lber
einen Ausgabebefehl zur DMA=Steckeinheit zu Uber- ragen.

Am Blockende liest die ZNHE {iber einen weiterer Eingabebefehl den
Inhalt des Eingabe CHC=Generators ein und priift damit den LesBe-

vOrgang,























































